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pot existir alguna que es recolzi
en | que ajudi a la presa de
de hospitalaria?
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context problematic actual:

Dificil decisid® en el moment de derivacio.

Les residencies no disposen de personal medic 24h.

El “Pla de desplegament d’'atencid social i sanitaria de les
persones que viuen a residencies de gent gran” de la
Generalitat de Catalunya. En un futur, residencies d'altres

tipologies?

Creiem que les dades de “lo social” tenen menys valor

ad-d una solucio!
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'algoritme amb IA,
ad-

+2.000 2.000

histories informes de
analitzades derivacio

a mes, I'algoritme incorpora dades:
o Dades climatiques.

o Codificaci®o motiu derivacions.

10

anys de dades

4.000

variables per
historia

constants
vitals
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medicacio

test

antecedents
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resultats dels models de |IA

 Diferents models.

* Models amb reduccio de variables.

Curvas ROC comparativas sobre el conjunto de test
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L oo Comparacion de rendimiento de los tres mejores modelos
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Precision
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o Xarxes Neuronals no milloren resultats
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Precision durante el entrenamiento
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Temperatura ambiental

Categoria professional

variables rellevants
per ad-derivacions

Tensio arterial I Productes farmaceutics

Dificultat respiratoria
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diferents
usuaris

intuitiva i facil
d’utilitzar

o

proteccié de Marti )
ti Mart Marti :\ ’

dades . - "
| ’
- i €dro Pegrq Pedro

manteniment

Seleccioneu el nom del
resident al menu desplegable
per carregar el seu historial |
la informacid des del sistema
operatiu de la residencia. Aixi,
lapp Ad-d podrd comencar a
analitzar les dades.
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ad-d suggereix
valorar
derivacio

valorar derivacio:

Si NO

observacions:

informe derivacié
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Un cop selleccionades diferents
opcions de diagnostic, ad-d andalitza la
totalitat de probabilitats i aporta una
conclusio en forma de missatge.

Aquesta resolucié ha d'estar validada
per un auxiliar, infermera o metge de la
residencia, aportant el seu comentari i
acceptant I'opcid si i informe derivacio.

Aquest informe en paper pot ser
entregat directament a f'ambulancia i
automaticament queda registrat al
nostre sistema operatiu, evitant
duplicar feines i automatitzant-ne per
tal de facilitar el treball burocrdtic del
personal.
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per que no és pot aplicar
a ?
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lilneas de futur

Ampliar la base de dades

Ampliar dedes climatiques

Aplicacio tecniques d'’ensamblatge

Validacio externa del model

Explorar altres ambits
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La |A pot ser la bruixolq,
no el capitad
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moltes gracies!

José Luis Monserrat

jlmonserrat@institutorobotica.org

soﬁ Instituto de Robdtica
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Salvador Olivella 17-19,
08870 Sitges
(Barcelona)
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